WYKLEAD 2 (Przetw.Obr. Sem.5,WSISiZ, Studia Dzienne, 06/07r. prow. Marek Doros)

Korekcja znieksztalcen geometrycznych

Znieksztalcenia geometryczne sa spowodowane:

- nieliniowoscia uktadow przegladania,

- nierownolegloscia ptaszczyzn obrazu 1 elementu fotoczutego kamery
prowadzacymi do skrotow perspektywy np. krzywizna ziemi w
zdjgciach satelitarnych, skaningowy mikroskop elektronowy, zdjgcia
z powietrza do sporzadzania map,

- wlasno$ciami toru optycznego np.: mikroskopia
- obrotem kamery,
- zmianami skali.

Konieczno$¢ usuwania znieksztalcen geometrycznych:
- Pomiary odlegtosci i pol powierzchni,
- Dopasowywanie obiektow na obrazach,
- Dopasowywanie obrazéw na potrzeby rekonstrukcji obrazu z
fragmentow,
- Tworzenie map, planow na podstawie zdj¢¢,
- Naktadania obryséw mapy na zdjgcia satelitarne pogodowe.
- Naktadanie map rozktadu potencjatu elektrycznego na powierzchnie
3D.

Realizacja korekcji znieksztalcen geometrycznych

- Aproksymacja transformacji wielomianem
- Przeksztalcenia rozciaggajace
- Przeksztalcenia afiniczne



Aproksymacja transformacji wielomianem pierwszego stopnia:
u=ax+by+c
v=dx+ey+f
X,y - obraz nieznieksztalcony,
u,v - obraz znieksztatcony,
punkty kontrolne (niewspotliniowe) (X1,y1), (X2,¥2), (X3,Y3),
(ur,vi), (u,v2), (u3,v3),
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Przyktad:
Dane:

(x1.y1) = (&,10)
(X2,y2) = (6,4)
(x3y3) = (10,2)
(up,v1) = (14,6)
(uz,v2) = (11,7)
(u3,v3) = (10,5)

Znalez¢:

obraz skorygowany.
(znalezienie a,b,c,d,e.f, roz-
wiazujac 6 rownan linio-
wych 1-go stopnia).

Siatka afiniczna

Transformacija lokalna

Obraz znieksztalcony
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Odszumianie

Szum - zjawisko przypadkowe; zaktdcenia wartosci piksli a) w czasie
b) w przestrzeni

Sposoby redukowania szumu: odszumiamie czasowe, odszumianie
przestrzenne

e UsSrednianie czasowe (dotyczy obrazow statycznych)
P; - wartos¢ pierwszego piksela obrazu, Py,y - warto$¢ ostatniego

piksela
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n - liczba pojawien si¢ obrazu



e Usrednianie przestrzenne (obrazy statyczne oraz zmienne w czasie)

ulolisl = 14 |12 |15 =
Py =
12112 | 14 12 |12 |14 n

n - liczba punktow (piksli)
otoczenia (wraz z pik-
slem przetwarzanym)

13 n =9 - otoczenie 8-spojne

141 0 | 15 ~— n=15-otoczenie 4-spojne
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METODY FILTRACJI OBRAZU

Cel filtracji: polepszenie jakosci obrazu wedlug zadanych kryteriow

Interpretacja czestotliwo$ciowa

A

FG. —— |

2_
0 : : ! >
FD. —» \/\

FG - filtracja gérnoprzepustowa
FD - filtracja dolnoprzepustowa

Podstawowe operacje na obrazach:




- operacje jednopunktowe (punktowe),
- jednoargumentowe

[Q(iv ])] - f[p(i> ])]
- wieloargumentowe

[(6. N = 1P 1), .G )oves 2, G )]
- operacje sqsiedztwa(kontekstowe).

[, /)= flpG, /). pGi—1,j—-1),pi+1,j+1),.]

Operacje jednopunktowe (punktowe)

Operacje jednopunktowe jednoargumentowe:

Sa to operacje, w ktorych na warto§¢ zadanego piksla obrazu
wynikowego o wspotrz. (7,j) ma wplyw wartos¢ tylko jednego piksla
obrazu pierwotnego o wspotrzednych (i,j):

[q(i , j)] =f [ p(i , ])] ,  f -operator (liniowy lub nieliniowy)

[p(i,j)] - obraz pierwotny, /q(i,j)] - obraz wynikowy

p(ij), q(ij), - wartosci piksela o wspotrz. (i,j) obrazu pierwotnego 1
wynikowego

Rodzaje operatorow jednopunktowych jednoargumentowych




Operator identycznosci
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Operator odwrotnosci (negacji).
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Operator progowania (binaryzacji).
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Odwrotny operator progowania (binaryzacji)
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Operatory progowania przedzialami (binarne).
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Operatory progowania z zachowaniem poziomow szarosci

{IS—p dla pj<p<p,
q:
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g=17 dla py<p=p,
0 dlap<p, p>pr
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